Regolazione fine corsa dei servi Dx e Sx (EPA)

Questa funzione regola la quantita di movimento dei 2 servi riducendo il punto di fine corsa

Dx e Sx, separatamente.

Sterzo (EPA-ST)
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1 Questa regolazione permette di avere due angoli di sterzata diversi tra loro, qualora
geometrie di sterzo, leverismi non simmetrici, curve differenti, richiedano modifiche nella
corsa del servo.
Posizionare il cursore su EPA-ST.
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Muovere lo stick tutto a sinistra e regolare il movimento
con +/-, variando la percentuale; ripetere l'operazione
con lo stick a destra.
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