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Regolazione della velocita di risposta in
sostituzione della precedente funzione
esponenziale

~

Questa funzione permette un controllo pit accurato nel tipo di risposta offerta dai servoco-
mandi.

Infatti la sempre maggiore sofisticazione della resa degli automodelli, richiede una migliore
risposta; questo trasmettitore offre migliori prestazioni della Gemini e della Exerd.

E' possibile avere una risposta dolce

nella posizione "MILD" ed una risposta

rapida nella posizione "QUICK".
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La risposta normale dei servi
segue la linea centrale a 45°.
Il grafico mostra la variazione
di movimento nella posizione
\ veloce - dolce.
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